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Плавучая автономная станция для беспилотных аппаратов:

межсредное взаимодействие АНПА, БЭК, БПЛА.

Составные части комплекса:

• Плавучая автономная станция – носитель 

АНПА и БЛА, оборудованный средствами 

захвата и буксировки АНПА, а также 

антенной ГАНС УКБ для позиционирования 

и связи с АНПА;

• АНПА – как основное средство осмотра акватории;

• БЛА – как ретранслятор и средство поиска; 

• Комплект берегового оборудования включая локальную 

навигационную систему (не зависящую от сигналов 

GPS/ГЛОНАСС).
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Взаимодействие элементов

робототехнической группировки

Универсальные роботизированные платформы,

обеспечивающие взаимодействие АНПА, БЭК, БПЛА.

Модель использования

робототехнической группировки
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